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บทคัดยอ 

บทความนี้นําเสนอการออกแบบระบบแปลงผักแบบ

ก่ึงอัตโนมัติเพ่ือทําหนาที่ในการอํานวยความสะดวกในการปลูกผัก

คอนโดแกเกษตรกร โดยนําเทคโนโลยีทางดานอิเล็กทรอนิกสมา

ประยุกตใชกับดานเกษตรกรรม  ระบบแปลงผักแบบก่ึงอัตโนมัติถูก

ออกแบบใหสามารถปลูกผักไดจํานวน 4 ชั้น มีโหมดการทํางาน 3 

โหมด คือ (1) โหมดตั้งเวลา (2) โหมดอัตโนมัติ และ (3) โหมด

กําหนดการใชงานโดยผูใช ตามลําดับ การทํางานของระบบแปลงผัก

ก่ึงอัตโนมัติจะถูกควบคุมการทํางานดวยไมโครคอนโทรลเลอร สามารถ

ตั้งเวลาการใหการใหน้ําและการใหปุยไดอยางอิสระตามชวงเวลาที่ได

ตั้งคาไว 

ผลจากการทดสอบการทํางานปรากฏวาระบบแปลงผัก

แบบก่ึงอัตโนมัติสามารถใหน้ําและปุยตรงตามเวลาและในปริมาณที่

กําหนด ผักที่ปลูกเจริญงอกงามดีเมื่อเปรียบเทียบกับการปลูกของ

เกษตรกรโดยทั่วไป จึงเหมาะสมที่จะนําไปใชสําหรับการปลูกผักแบบ

คอนโดสําหรับผูใชงานที่ไมมีเวลาดูแลไดเปนอยางด ี

 

คําสําคัญ: การปลูกผักคอนโด   แปลงผักแบบก่ึงอัตโนมัติ              
ไมโครคอนโทรลเลอร 
 

Abstract 

 This paper was presented the design of a semi-

automatic vegetable plot system for growing vegetable in a 

layer condo. The system was used the applied the 

electronic technology in agricultural field.  The project was 

designed for grow vegetables in a four layer condo with 

three operation modes: (1) the time setting mode, (2) the 

automatic mode and (3) the user manual mode. The 

system is controlled by a microcontroller which was set for 

water and fertilizer supply in three mode program. 

 The results of the experiment show that the 

semi-automatic vegetable plot system can provide water 

and fertilizer on time and in the amount which were set.  

The research found that vegetable in this project was 

grown as well as those grown by non semi-automatic 

vegetable plot system. The project is suitable for growing 

vegetables without paying none time attention in water 

and fertilizer providing. 

 

Keywords: Vegetable Plot Condo, Semi-automatic vegetable,  

 Microcontroller 

 

1. บทนํา  
ในปจจุบันสังคมเมืองมีความเรงรีบและมีคาครองชีพที่เพ่ิม

สูงขึ้น ดังจะเห็นไดจากรายจายตางๆ ที่เพ่ิมมากขึ้นเปนจํานวนมาก 

ดังนั้นการประหยัดอดออม จึงถือเปนเร่ืองที่จําเปนอยางยิ่ง รวมถึง

แหลงเกษตรกรรมหลายแหงประสบปญหาน้ําทวม ทําใหผลผลิตทาง

การเกษตรมีปริมาณลดลง ราคาพืชผักปรับตัวสูงขึ้น ซ่ึงสงผลกระทบตอ

ประชาชนอยางมาก [1] การปลูกผักเพ่ือรับประทานในครัวเรือน 

นับเปนอีกวิธีหนึ่งที่จะชวยลดคาใชจายในครัวเรือนและผลผลิตที่ไดมี

ความปลอดภัยจากสารเคมีตาง ๆ อีกดวย การปลูกผักกินเองของคน

เมืองที่เห็นโดยทั่วไป ไดแก การปลูกผักคอนโด ปลูกในกระถางตนไม 

ลอยาง กระบอกไมไผ และทอพีวีซี เปนตน ซ่ึงใชพ้ืนที่ในการเพาะปลูก

นอย เหมาะกับสภาพความเปนอยูของคนเมืองที่ไมมีพ้ืนที่สําหรับการ

เพาะปลูกหรือสภาพดินไมเหมาะแกการเพาะปลูก [2] 

การปลูกผักคอนโดมีลักษณะเปนชั้น ๆ คลายกับอัฒจันทร

เชียรกีฬา ใชระบบหมุนเวียนน้ํา ผักที่นิยมเพาะปลูกโดยทั่วไป ไดแก 

ผักสลัดและผักจีน  เนื่องจากผักทั้งสองตระกูลเปนพืชเศรษฐกิจที่นิยม

นํามารับประทาน  มีระยะเวลาการเก็บเก่ียวที่สั้น  ลําตนเตี้ย  รากไม

ลึก [3] ซ่ึงเหมาะสําหรับการนํามาปลูกลงแปลงผักคอนโด โดยในการ

ปลูกผักดังกลาวจําเปนตองมีการดูแลใหน้ําใหปุยอยางสม่ําเสมอ เพ่ือให

ผักเจริญงอกงามดี ซ่ึงไมเหมาะกับผูที่ทํางานนอกบานและไมคอยมี

เวลา 

จากปญหาดังกลาวผูทําการศึกษาจึงมีแนวความคิดที่จะ

นําเอาความรูดานอิเล็กทรอนิกสมาประยุกตใช กับงานทางดาน

การเกษตร  สรา งระบบแปลงผักก่ึง อัตโนมัติแทนระบบเดิมที่

จําเปนตองมีผูดูแลใหน้ําใหปุย มาเปนระบบการใหน้ําและใหปุยแบบ

อัตโนมัติควบคุมการทํางานดวยไมโครคอนโทรลเลอร โดยการออกแบบ

ใหการใหน้ําใหปุยเหมาะสมกับผักแตละชนิด ใชแหลงจายพลังงาน

ไฟฟากระแสสลับ 220 โวลต ซ่ึงนับวาเปนการอํานวยความสะดวก

ใหแกผูเพาะปลูก เมื่อตองไปทํางานนอกบานหรือไมอยูบานเปนเวลา

หลาย ๆ วันอีกดวย 
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2. วัตถุประสงค  
1. เพ่ือศึกษาและออกแบบสรางเคร่ืองตนแบบระบบแปลง

ผักแบบก่ึงอัตโนมัติ  

2. เพ่ือออกแบบระบบการใหนําและปุยที่เหมาะสมกับการ

ปลูกผักสลัดและผักจีน โดยใชระบบหมุนเวียนเพ่ือลดการใชน้ํา 

3. เพ่ือนําเทคโนโลยีทางดานอิเล็กทรอนิกสมาประยุกตใช

กับดานเกษตรกรรม 

4. เพ่ือสงเสริมหลักปรัชญาเศรษฐกิจพอเพียงและการ

รับประทานผักปลอดสารพิษ 

 

 

 

 

 

 

 

ภาพที่ 1 ชุดไมโครคอนโทรลเลอรของบอรด ET-BASE PIC8722 

 

3. ทฤษฎีที่เกี่ยวของกับงานวิจัย 

3.1 ปลูกผักคอนโดแบบปลอดสารพิษ [4] 

การปลูกผักคอนโด คือการปลูกผักเปนชั้นๆ ถัดเปนลําดับ

ลงมา ใชพ้ืนที่ปลูกนอยและประหยัดน้ํา  ซ่ึงมีทั้งแปลงผักคอนโดแบบ

ทอแอสลอน และแบบใชกระบอกไมไผ ใชระบบน้ําหมุนเวียน สามารถ

ปลูกผักไดหลายชนิด ทั้งผักสลัดกรีนคลอรอล ยี่หรา สะระแหน สลัด

กุหลาบ คะนา ผักกาดขาวญี่ปุน เปนตน การปลูกเนนการใชปุยหมัก

ชีวภาพจากธรรมชาติ ทําใหผักที่ไดมีความปลอดภัยไรสารพิษ 

3.2 ไมโครคอนโทรเลอร (Microcontroller) [5],[6] 

 ไมโครคอนโทรลเลอรคือ อุปกรณควบคุมที่มีขนาดเล็ก

ภายในประกอบดวย อุปกรณควบคุมที่มีความสามารถที่คลายคลึงกับ

ระบบคอมพิวเตอร  ไดรวมเอาหนวยประมวลผลกลางหรือซีพียู 

หนวยความจําและสวนติดตอกับอุปกรณภายนอกหรือพอรตเขาไว

ดวยกัน โดยทําการบรรจุเขาไปไวในตัวถังเดียวกัน สามารถตอรวมกับ

อุปกรณภายนอกและสั่งงานโดยการเขียนโปรแกรมควบคุมการทํางาน 

สงผลทําใหการทํางานของระบบเปนแบบอัตโนมัติ โครงสรางโดยทั่วไป

ของบอรดไมโครคอนโทรลเลอรกระกูล PIC แสดงดังในภาพที่ 1 

 

4. การออกแบบแปลงผักแบบกึ่งอัตโนมัต ิ
ในการออกแบบระบบแปลงผักก่ึงอัตโนมัติ สามารถแบง

ออกไดเปน 3 สวนดวยกัน คือ การออกแบบโครงสราง การออกแบบ

ระบบควบคุมการใหน้ําและปุย และการเขียนโปรแกรมควบคุมการ

ทํางานของระบบ 

 

 

 

4.1 การออกแบบโครงสราง 

โครงสรางของระบบแปลงผักก่ึงอัตโนมัติ สามารถแบงได 3 

สวน ไดแก (1) แปลงผัก (2) ฐานรองแปลงผัก และ (3) หลังคา 

ตามลําดับ ดังแสดงในภาพที่ 2 

1) แปลงผักที่ใชในการเพาะปลูก ถูกออกแบบมีจํานวน 4 

แปลง มีขนาดความกวาง 0.5 เมตร ความยาว 2.0 เมตร โดยออกแบบ

ขนาดใหรองรับระยะปลูกผักสลัดที่ ระยะ 20x20 เซนติเมตร [2] และ

ระยะปลูกผักจีนขึ้นอยูกับผักแตละชนิด แตละชั้นมีความสูง 0.3 เมตร 

โดยทําการเจาะรูขนาดเสนผานศูนยกลาง 3 เซนติเมตร เพ่ือระบายน้ํา

ออกจากแปลง และออกแบบใหสามารถปลูกผักแปลงละ 2 แถว วัสดุ

สรางจากไม มีพลาสติกกันน้ําเพ่ือปองกันการผุกรอนของไมที่เกิดจาก

ความชื้น ซ่ึงมีความสวยงามดูเปนธรรมชาติ หาไดงาย สามารถเก็บ

รักษาความชื้นไดดี แตอายุการใชงานสั้น 

2) ฐานรองแปลงผัก การออกแบบโครงสรางฐานรองแปลง

ผัก ไดออกแบบเปนชั้นแบบขั้นบันได จํานวน 4 ชั้น เพ่ือความสะดวก

ในการติดตั้งระบบการใหน้ําและใหมีความลาดเอียงขั้นละ 2 องศาสลับ

ทิศทางกันไป เพ่ือใหน้ําในสวนที่เหลือจากการดูดซึมของผักสามารถ

ระบายออกจากแปลงได โครงสรางออกแบบใหสามารถถอดประกอบ

ได ทําจากวัสดุเหล็กกลอง ซ่ึงมีความแข็งแรง คงทน น้ําหนักเบาและหา

ซ้ือไดงาย [7] 

3) หลังคา ถูกออกแบบใหมีขนาดกวางและยาวกวาชุด

ฐานรองแปลงผัก สรางทอจากเหล็กที่มีความแข็งแรงทนทาน น้ําหนัก

เบา วัสดุในการคลุมหลังคาใชแสลนและพลาสติกใส เพ่ือปองกันการช้ํา

ของผักที่เกิดจากแรงกระแทกของน้ําฝนและชวยในการลดความรอน

จากแสงอาทิตย 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

ภาพที่ 2 โครงสรางระบบแปลงผักก่ึงอัตโนมัต ิ

 

 

 

 

 

 

 

 

ภาพที่ 3 บล็อกไดอะแกรมของระบบควบคุมการใหน้ําและปุย 
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4.2 การออกแบบระบบควบคุมการใหน้ําและปุย 

 ระบบควบคุมการใหน้ําและปุยของแปลงผักก่ึงอัตโนมัติ 

แบงเปน 3 สวน คือ (1) สวนอินพุต (2) สวนประมวลผล และ (3) สวน

เอาตพุต ตามลําดับ ซ่ึงแตละสวนจะมีหนาที่การทํางานที่สําคัญ ดัง

แสดงในภาพที่ 3 

 1) สวนอินพุต ประกอบดวย คียแพดสําหรับปอนขอมูลและ

ไอซีฐานเวลา 

 คียแพด มีหนาที่รับสัญญาณการตั้งคาตางๆ จากผูใช โดย

การตอใชงานชวยลดจํานวนขาใชงานของหนวยประมวลผล และ

แปนพิมพมีอักขระที่เปนตัวเลขแสดง ทําใหสะดวกตอการใชงาน  

 วงจรฐานเวลา ทําหนาที่เปนฐานขอมูลเวลาอางอิง มีวงจร

สํารองขอมูลเวลาขณะไมมแีหลงจายไฟเลี้ยง โดยจะสลับแหลงจายไป

ใชแหลงจายจากแบตเตอร่ีที่ตออยูภายนอก สงผลใหฐานเวลายังมีความ

ตอเนื่องและเปนปจจุบัน ในขณะที่ไมมีแหลงจายไฟเลี้ยงหลัก  

  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

ภาพที่ 4 การเชื่อมตอไมโครคอนโทรเลอรเขากับอุปกรณภายนอก 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

ภาพที่ 5 วงจรโซลิตสเตดรีเลยเชื่อมตอระหวางไมโครคอนโทรลเลอร

ไปยังปมน้ําและโซลินอยลวาลว 

 

 2) สวนประมวลผล เลือกใชไมโครคอนโทรลเลอร เบอร 

PIC18F8722 เนื่องจากมีขนาดเล็ก ราคาถูก มีพอรตสัญญาณติดตอกับ

ภายนอกและหนวยความจําสําหรับการเขียนโปรแกรมเชื่อมตอกับ

อุปกรณภายนอกได โดยพอรต A ตอกับวงจรโซลิตสเตดรีเลย พอรต B 

ตอกับคียแพด พอรต C ตอกับวงจรฐานเวลา พอรต D ตอกับหนา

จอแสดงผลแอลซีดีและพอรต E ตอกับบัซเซอร ดังแสดงในภาพที่ 4 

 3) สวนเอาตพุต ในสวนของเอาตพุตของระบบควบคุม

แปลงผักอัตโนมัติที่ใชในการแสดงผลการทํางานของระบบมี 3 เอาตพุต 

ไดแก จอแสดงผล วงจรโซลิตสเตดรีเลย และวงจรบัซเซอร 

 - จอแสดงผล ใชแบบแอลซีดีขนาด 16 ตัวอักษร 4 บรรทัด 

นํามาใชสําหรับการแสดงผล  

 - วงจรโซลิตสเตดรีเลย เปนสวนที่มีความสําคัญเนื่องจาก 

จะมีการเชื่อมตอไปยังวงจรกําลังไฟฟา 220 โวลต ดังแสดงในภาพที่ 5 

เปนรีเลยอิเล็กทรอนิกสที่ใชออปโตไอโซเลเตอรและไตรแอก ในการตัด

ตอวงจรควบคุมแทนรีเลยแบบเดิม ซ่ึงชวยในการแกปญหาของเร่ือง

หนาสัมผัส เนื่องจากวงจรภายในไมมีการเชื่อมตอถึงกันระหวางอินพุต

และเอาตพุต ในการทํางานอาศัยการเชื่อมตอทางแสงระหวางวงจรทั้ง 

2 วงจร ในการออกแบบระบบการใหน้ําและปุยนั้น จะใชปมน้ําขนาด 

220 โวลต 200 วัตต จํานวน 2 ตัว คือ คือการใหน้ําแบบฉีดพนทางใบ

และการใหน้ําแบบหยดบนพ้ืนดินในแปลงผัก[8] โดยมีโซลินอยลวาลว 

จํานวน 2 เพ่ือทําหนาที่สลับการใหน้ําและการใหปุย 

 - วงจรบัซเซอร เปนอุปกรณที่ใชในการสงเสียงเมื่อมีการกด

คียแพด และเตือนเมื่อเคร่ืองทํางานครบตามกําหนด 

4.3 การออกแบบโปรแกรมควบคุมการใหน้ําและปุย 

 การออกแบบโปรแกรมควบคุมการใหน้ําและปุยใชการตั้ง

เวลา เพ่ือทําการควบคุมการเปด-ปดของเคร่ืองสูบน้ําและโซลินอยล

วาลว โดยเมื่อเปดเคร่ืองจะมีโหมดการทํางานใหเลือกใชงาน 3 โหมด 

คือ โหมดตั้งเวลา โหมดอัตโนมัติ และโหมดกําหนดการใชงานโดยผูใช 

ดังแสดงในภาพที่ 6 

  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

ภาพที่ 6 แผนผังการทํางานของโปรแกรมควบคุมการใหน้ําและปุย 

 

 

 

 
 

เร่ิมต น

ดาว นโหลดขอมูล
จากอีอีพรอม

สถานะปัจจุบัน

โหมดการท ํางาน
ตั้งเวลา

อัตโนมัติ

ผักสล ัด
ผ ักจีน

ผ ักบุ งจีน

ผ ักกวางตุง

ผักคะนา

ยืนยัน

บันทึกข อมูลลง
อีอีพรอม

ตั้งเวลารดนํ้า

ตั้งคาการใหปุ ย

ตั้งจํานวนวนัที่ปลูก

Stand By

Auto

Manual

ตรวจสอบ
การรดนํ้า

ตรวจสอบ
การใหปุ  ย

รดนํ้า

ใหปุ  ย

บันทึกขอมูลลง
อีอีพรอม

ส้ินสุดเวลา
การปลูก

ตรวจสอบ
การรดน ํ้า

ตรวจสอบ
การใหปุ  ย

รดน ํ้า

ใหปุ  ย

บ ันทึกข อมูลลง
อีอีพรอม

ส้ินสุดเวลา
การปลูก

1

2

3

1
2

1
2

3

ยืนย ัน

บันทึกขอมูลลง
อีอีพรอม

ส้ินสุดการทาํงาน

ไมใช

ใช

ไมใช

ใช

กําหนดการใชงาน
โดยผูใช  ไมใช

ใช

ไมใช

ใช

ใช

ไมใช

ไมใช
ไมใช ไมใช

ใช

ใช

ใช
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 จากแผนผังการทํางานของโปรแกรมควบคุมการใหน้ําและ
ปุย เมื่อเร่ิมตนการทํางานระบบควบคุมจะอานคาจากหนวยความจําอีอี
พรอม เพ่ือตรวจสอบสถานะการทํางานซ่ึงอยูในสถานะสแตนบาย เปน
สถานะเร่ิมตนเพ่ือใชเลือกโหมดการทํางานคือ โหมดตั้งเวลา โหมด
อัตโนมัติ โหมดกําหนดการใชงานโดยเมื่อผูใชทําการยืนยัน ระบบจะ
บันทึกขอมูลที่ไดตั้งคาไวลงในอีอีพรอม หลังจากนั้นจะเปลี่ยนสถานะ
ไปตามโหมดการทํางานที่ไดเลือกไวเพ่ือตรวจสอบเวลาการรดน้ํา ใหปุย
และเวลาที่สิ้นสุดของการปลูก จากภาพจะเห็นไดวา ออกแบบการ
ทํางานในโหมดอัตโนมัติ ไดเขียนโปรแกรมรองรับสําหรับการปลูกผัก 
ใน 5 ลักษณะ คือ ผักสลัด ผักจีน ผักบุงจีน ผักคะนา และผักกวางตุง 
ตามลําดับ โดยการทํางานจะมีระยะเวลาการทํางานที่ตอเนื่อง 
ประมาณ 20-55 วัน ขึ้นอยูกับชนิดของผักที่ปลูก 
 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

ภาพที่ 7 ชุดวงจรควบคุมการใหน้ําและปุยของแปลงผักก่ึงอัตโนมัต ิ
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(ข) 

ภาพที่ 8 การทดลองปลูกผักดวยระบบแปลงผักก่ึงอัตโนมัต ิ
(ก) ปลูก ณ ศูนยสาธิตเศรษฐกิจพอเพียง อ.จะนะ   
(ข) ปลูก ณ หลักสูตรสาขาวิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส อ. เมือง 

5. ผลการทดสอบการทํางานของระบบแปลงผักแบบ
กึ่งอัตโนมัต ิ

ระบบแปลงผักก่ึงอัตโนมัติที่ไดออกแบบดังแสดงในภาพที่ 7 
ถูกประกอบเขากับโครงสรางและนํามาทดสอบการทํางานของระบบ 
โดยทดลองปลูกผักชนิดตางๆ จํานวน 5 ชนิด คือ ผักสลัดเรดโอค ผัก
สลัดหูกระตาย  ผักบุ ง จีน ผักคะนาและผักกวางตุ ง  ตามลําดับ 
เปรียบเทียบการปลูกผักคอนโดแบบปกติ ณ ศูนยสาธิตเศรษฐกิจ
พอเพียง อําเภอจะนะ จังหวัดสงขลา และหลักสูตรสาขาวิชาวิศวกรรม
อิเล็กทรอนิกส คณะวิศวกรรมศาสตร มทร.ศรีวิชัย อําเภอเมือง จังหวัด
สงขลา ดังแสดงในภาพที่ 8  
 ในการทดลองปลูกผักชนิดตางๆ ไดมีการปลูกผักชนิด

เดียวกัน ในแปลงผักคอนโดที่ตองใชคนดูแลและในแปลงผักคอนโด

แบบก่ึงอัตโนมัติที่นําเสนอ มีการกําหนดเงื่อนไขอ่ืนๆ ใหมีลักษณะ

เดียวกัน เชน ชนิดและปริมาณพืชที่ปลูก สถานที่ปลูก ดินที่ใชในการ

ปลูก ตลอดจนการใหน้ําใหปุย ซ่ึงการใหน้ําใหปุยโดยคนนั้นไดคํานวณ

จากระบบที่ไดออกแบบไวจากการคํานวณปริมาณน้ําและปุยที่เคร่ือง

สูบน้ําไดออกแบบไว โดยในการทดลองไดทําใหปุยหมักชีวภาพชนิดน้ํา 

สงผลใหผักที่ปลูกมีลักษณะปลอดสารพิษและสารเคม ี

 

ตารางที่ 1 การทดสอบความเที่ยงตรงของฐานเวลาและเวลาการ

ทํางานของชุดควบคุมการใหน้ําและปุยของแปลงผักก่ึงอัตโนมัต ิ

ชวงเวลา 

(นาที) 

จอแสดงผล

(นาที) 

นาฬิกาจับเวลา

มาตรฐาน (นาที) 

คาความผิดพลาด 

(เปอรเซ็นต) 

1 00:01:00 00:01:00 0 

2 00:02:00 00:02:00 0 

3 00:03:00 00:03:00 0 

4 00:04:00 00:04:00 0 

5 00:05:00 00:05:00 0 

6 00:06:00 00:06:00 0 

7 00:07:00 00:07:00 0 

8 00:08:00 00:08:00 0 

 

ตารางที่ 2 การทดสอบชวงเวลาการทํางานของระบบแปลงผัก

ก่ึงอัตโนมัต ิ

ลําดับที ่

(วัน) 

ชวงเวลาการใหนํ้า ชวงเวลาการใหปุย 

08.00.00 น.-

08.10.00 น. 

16.00.00 น.-

16.10.00 น. 

07.40.00 น.-

07.45.00 น. 

1       

2       

3       

4       

5       

6       

7       

8       

9       

10       
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 ตารางที่ 1 แสดงการทดสอบความเที่ยงตรงของฐานเวลา

และเวลาการทํางาน โดยการทดสอบที่ระยะเวลาตั้งแต 1 – 10 นาที 

เปรียบเทียบกับนาฬิกาจับเวลามาตรฐาน พบวาระบบแปลงผักฯ 

สามารถทํางานไดตามที่ออกแบบไว และไมมีคาความผิดพลาดเกิดขึ้น 

ตารางที่ 2 แสดงการทดสอบชวงเวลาการทํางานของระบบแปลงผักฯ 

โดยกําหนดใหมีการใหน้ําและปุยในชวงเวลาตางๆ ตลอดระยะเวลา 10 

วัน โดยทําการทดสอบกับนาฬิกาจับเวลามาตรฐาน พบวาระบบแปลง

ผักสามารถทํางานไดตามเวลาที่ ไดออกแบบไว และไมมีคาความ

ผิดพลาดเกิดขึ้น 

 ภาพที่ 9 แสดงการปลูกผักสลัดเรดโอค ดวยระบบแปลงผัก

ก่ึงอัตโนมัติ ดวยโหมดการทํางานแบบอัตโนมัติตลอดระยะเวลา 45 วัน 

จะการทดสอบพบวา การเจริญเติบโตของผักเมื่อเปรียบเทียบกับการ

ปลูกผักคอนโดแบบปกติ มีอัตราการเจริญเติบโตของผักใกลเคียงกัน  

โดยการเจริญเติบโตของแบบที่ปลูกในแปลงผักแบบก่ึงอัตโนมัติ จะให

คาการเจริญเติบโตที่สม่ําเสมอกวา เนื่องจากมีการออกแบบใหมีการให

น้ําและปุยในอัตราที่เหมาะสม ในขณะที่การใหปุยและน้ําโดยผูใชนั้น

อาจมีปญหาเก่ียวกับปริมาณการใหและระยะเวลาที่ไมคอยสม่ําเสมอ 

และเมื่อทําการทดสอบรสชาตขิองผักชนิดตางๆ โดยเกษตรกรพบวา มี

รสชาติใกลเคียงกัน โดยเฉพาะอยางยิ่งกับการปลูกโดยทั่วไปในศูนยการ

เรียนรูศูนยสาธิตเศรษฐกิจพอเพียง อําเภอจะนะ อยางไรก็ตามเมื่อทํา

การวิเคราะหเปรียบเทียบการปลูกผักชนิดเดียวกัน ระหวางการปลูกที่

ศูนยสาธิตเศรษฐกิจพอเพียง อําเภอจะนะ และที่หลักสูตรสาขาวิชา

อิเล็กทรอนิกส พบวาที่ศูนยสาธิตฯ อัตราการเจริญเติบโตของผักดีกวา 

เนื่องจากในพ้ืนที่ดังกลาวมีความรมร่ืน ชุมชื่น และอุณหภูมิโดยรวมต่ํา

กวา ดังนั้นในการปลูกผักดวยระบบแปลงผักก่ึงอัตโนมัติ  ผูใชจึง

จําเปนตองคํานึงถึงสภาพแวดลอมของสถานที่ปลูกผักคอนโด ที่จะตอง

มีอุณหภูมิไมสูงมากนัก และควรออกแบบใหมีชวงระยะเวลาบังเงา เพ่ือ

ไมใหอุณหภูมิสูงเกินไป หรือออกแบบหลังคาใหมีความทึบแสงและบัง

เงาดานขางแปลงผักที่ปลูกใหมากยิ่งขึ้น  

 จากการทดสอบการทํา งานของระบบแปลงผักแบบ

ก่ึงอัตโนมัติ พบวาสามารถทํางานไดตามที่ไดออกแบบไว โดยมีการรด

น้ําและใหปุย ตามระยะเวลาที่กําหนดไว โดยสูญเสียกําลังงานไฟฟาใน

กรณี สแตนบาย (ไมมีการใหน้ําใหปุย) 0.5 วัตต และกรณีใหน้ําหรือให

ปุยสูญเสียกําลังงานไฟฟาประมาณ 200 วัตต 

 

6. สรุปผล  
ระบบแปลงผักแบบก่ึงอัตโนมัติที่นําเสนอ ถูกออกแบบใหมี

ระบบการทํางาน 3 โหมดคือ (1) โหมดตั้งเวลา (2) โหมดอัตโนมัติ และ 
(3) โหมดกําหนดการใชงานโดยผูใช ตามลําดับ ถูกออกแบบใหสามารถ
ปลูกผักแบบคอนโดได 4 ชั้น และรองรับการปลูกผักหลายๆ ชนิด โดย
ระบบหมุนเวียนน้ํา ทําใหประหยัดการใชน้ําและมีระบบใหน้ําและปุย
โดยอัตโนมัติ มีการออกแบบใหผูใชสามารถกําหนดระยะเวลาและ
ปริมาณการใหน้ําและปุยไดอยางอิสระ ระบบสามารถทํางานไดตามที่
ออกแบบไว ผักที่ปลูกมีการเจริญงอกงามดีเมื่อเปรียบเทียบกับการการ
ปลูกโดยทั่วไปของเกษตรกร นอกจากนี้ระบบที่ไดออกแบบสูญเสีย
กําลังงานไฟฟาต่ํา จึงเหมาะสมที่จะนําไปใชงานสําหรับผูใชที่มีพ้ืนที่

จํากัด ตองการปลูกผักปลอดสารพิษกินเอง และไมมีเวลาดูแลไดเปน
อยางด ี
 

 

 

 

 

 
 

(ก) วันที่ 1    (ข) วันที่ 9 

 

 

 

 

 

 

(ค) วันที่ 16   (ง) วันที่ 30 

 

 

 

 

 

 

(จ) วันที ่39   (ฉ) วันที่ 45 

ภาพที่ 9 การทดลองปลูกผักในระบบแปลงผักก่ึงอัตโนมัติทีไ่ดนําเสนอ 
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