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บทคัดยอ 

บทความนี้นําเสนอการออกแบบระบบแปลงผักแบบ

ก่ึงอัตโนมัติเพ่ือทําหนาที่ในการอํานวยความสะดวกในการปลูกผัก

คอนโดแกเกษตรกร โดยนําเทคโนโลยีทางดานอิเล็กทรอนิกสมา

ประยุกตใชกับดานเกษตรกรรม  ระบบแปลงผักแบบก่ึงอัตโนมัติถูก

ออกแบบใหสามารถปลูกผักไดจํานวน 4 ชั้น มีโหมดการทํางาน 3 

โหมด คือ (1) โหมดตั้งเวลา (2) โหมดอัตโนมัติ และ (3) โหมด

กําหนดการใชงานโดยผูใช ตามลําดับ การทํางานของระบบแปลงผัก

ก่ึงอัตโนมัติจะถูกควบคุมการทํางานดวยไมโครคอนโทรลเลอร สามารถ

ตั้งเวลาการใหการใหน้ําและการใหปุยไดอยางอิสระตามชวงเวลาที่ได

ตั้งคาไว 

ผลจากการทดสอบการทํางานปรากฏวาระบบแปลงผัก

แบบก่ึงอัตโนมัติสามารถใหน้ําและปุยตรงตามเวลาและในปริมาณที่

กําหนด ผักที่ปลูกเจริญงอกงามดีเมื่อเปรียบเทียบกับการปลูกของ

เกษตรกรโดยทั่วไป จึงเหมาะสมที่จะนําไปใชสําหรับการปลูกผักแบบ

คอนโดสําหรับผูใชงานที่ไมมีเวลาดูแลไดเปนอยางด ี

 

คําสําคัญ: การปลูกผักคอนโด   แปลงผักแบบก่ึงอัตโนมัติ              
ไมโครคอนโทรลเลอร 
 

Abstract 

 This paper was presented the design of a semi-

automatic vegetable plot system for growing vegetable in a 

layer condo. The system was used the applied the 

electronic technology in agricultural field.  The project was 

designed for grow vegetables in a four layer condo with 

three operation modes: (1) the time setting mode, (2) the 

automatic mode and (3) the user manual mode. The 

system is controlled by a microcontroller which was set for 

water and fertilizer supply in three mode program. 

 The results of the experiment show that the 

semi-automatic vegetable plot system can provide water 

and fertilizer on time and in the amount which were set.  

The research found that vegetable in this project was 

grown as well as those grown by non semi-automatic 

vegetable plot system. The project is suitable for growing 

vegetables without paying none time attention in water 

and fertilizer providing. 
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1. บทนํา  
ในปจจุบันสังคมเมืองมีความเรงรีบและมีคาครองชีพที่เพ่ิม

สูงขึ้น ดังจะเห็นไดจากรายจายตางๆ ที่เพ่ิมมากขึ้นเปนจํานวนมาก 

ดังนั้นการประหยัดอดออม จึงถือเปนเร่ืองที่จําเปนอยางยิ่ง รวมถึง

แหลงเกษตรกรรมหลายแหงประสบปญหาน้ําทวม ทําใหผลผลิตทาง

การเกษตรมีปริมาณลดลง ราคาพืชผักปรับตัวสูงขึ้น ซ่ึงสงผลกระทบตอ

ประชาชนอยางมาก [1] การปลูกผักเพ่ือรับประทานในครัวเรือน 

นับเปนอีกวิธีหนึ่งที่จะชวยลดคาใชจายในครัวเรือนและผลผลิตที่ไดมี

ความปลอดภัยจากสารเคมีตาง ๆ อีกดวย การปลูกผักกินเองของคน

เมืองที่เห็นโดยทั่วไป ไดแก การปลูกผักคอนโด ปลูกในกระถางตนไม 

ลอยาง กระบอกไมไผ และทอพีวีซี เปนตน ซ่ึงใชพ้ืนที่ในการเพาะปลูก

นอย เหมาะกับสภาพความเปนอยูของคนเมืองที่ไมมีพ้ืนที่สําหรับการ

เพาะปลูกหรือสภาพดินไมเหมาะแกการเพาะปลูก [2] 

การปลูกผักคอนโดมีลักษณะเปนชั้น ๆ คลายกับอัฒจันทร

เชียรกีฬา ใชระบบหมุนเวียนน้ํา ผักที่นิยมเพาะปลูกโดยทั่วไป ไดแก 

ผักสลัดและผักจีน  เนื่องจากผักทั้งสองตระกูลเปนพืชเศรษฐกิจที่นิยม

นํามารับประทาน  มีระยะเวลาการเก็บเก่ียวที่สั้น  ลําตนเตี้ย  รากไม

ลึก [3] ซ่ึงเหมาะสําหรับการนํามาปลูกลงแปลงผักคอนโด โดยในการ

ปลูกผักดังกลาวจําเปนตองมีการดูแลใหน้ําใหปุยอยางสม่ําเสมอ เพ่ือให

ผักเจริญงอกงามดี ซ่ึงไมเหมาะกับผูที่ทํางานนอกบานและไมคอยมี

เวลา 

จากปญหาดังกลาวผูทําการศึกษาจึงมีแนวความคิดที่จะ

นําเอาความรูดานอิเล็กทรอนิกสมาประยุกตใช กับงานทางดาน

การเกษตร  สรา งระบบแปลงผักก่ึง อัตโนมัติแทนระบบเดิมที่

จําเปนตองมีผูดูแลใหน้ําใหปุย มาเปนระบบการใหน้ําและใหปุยแบบ

อัตโนมัติควบคุมการทํางานดวยไมโครคอนโทรลเลอร โดยการออกแบบ

ใหการใหน้ําใหปุยเหมาะสมกับผักแตละชนิด ใชแหลงจายพลังงาน

ไฟฟากระแสสลับ 220 โวลต ซ่ึงนับวาเปนการอํานวยความสะดวก

ใหแกผูเพาะปลูก เมื่อตองไปทํางานนอกบานหรือไมอยูบานเปนเวลา

หลาย ๆ วันอีกดวย 
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2. วัตถุประสงค  
1. เพ่ือศึกษาและออกแบบสรางเคร่ืองตนแบบระบบแปลง

ผักแบบก่ึงอัตโนมัติ  

2. เพ่ือออกแบบระบบการใหนําและปุยที่เหมาะสมกับการ

ปลูกผักสลัดและผักจีน โดยใชระบบหมุนเวียนเพ่ือลดการใชน้ํา 

3. เพ่ือนําเทคโนโลยีทางดานอิเล็กทรอนิกสมาประยุกตใช

กับดานเกษตรกรรม 

4. เพ่ือสงเสริมหลักปรัชญาเศรษฐกิจพอเพียงและการ

รับประทานผักปลอดสารพิษ 

 

 

 

 

 

 

 

ภาพที่ 1 ชุดไมโครคอนโทรลเลอรของบอรด ET-BASE PIC8722 

 

3. ทฤษฎีที่เกี่ยวของกับงานวิจัย 

3.1 ปลูกผักคอนโดแบบปลอดสารพิษ [4] 

การปลูกผักคอนโด คือการปลูกผักเปนชั้นๆ ถัดเปนลําดับ

ลงมา ใชพ้ืนที่ปลูกนอยและประหยัดน้ํา  ซ่ึงมีทั้งแปลงผักคอนโดแบบ

ทอแอสลอน และแบบใชกระบอกไมไผ ใชระบบน้ําหมุนเวียน สามารถ

ปลูกผักไดหลายชนิด ทั้งผักสลัดกรีนคลอรอล ยี่หรา สะระแหน สลัด

กุหลาบ คะนา ผักกาดขาวญี่ปุน เปนตน การปลูกเนนการใชปุยหมัก

ชีวภาพจากธรรมชาติ ทําใหผักที่ไดมีความปลอดภัยไรสารพิษ 

3.2 ไมโครคอนโทรเลอร (Microcontroller) [5],[6] 

 ไมโครคอนโทรลเลอรคือ อุปกรณควบคุมที่มีขนาดเล็ก

ภายในประกอบดวย อุปกรณควบคุมที่มีความสามารถที่คลายคลึงกับ

ระบบคอมพิวเตอร  ไดรวมเอาหนวยประมวลผลกลางหรือซีพียู 

หนวยความจําและสวนติดตอกับอุปกรณภายนอกหรือพอรตเขาไว

ดวยกัน โดยทําการบรรจุเขาไปไวในตัวถังเดียวกัน สามารถตอรวมกับ

อุปกรณภายนอกและสั่งงานโดยการเขียนโปรแกรมควบคุมการทํางาน 

สงผลทําใหการทํางานของระบบเปนแบบอัตโนมัติ โครงสรางโดยทั่วไป

ของบอรดไมโครคอนโทรลเลอรกระกูล PIC แสดงดังในภาพที่ 1 

 

4. การออกแบบแปลงผักแบบกึ่งอัตโนมัต ิ
ในการออกแบบระบบแปลงผักก่ึงอัตโนมัติ สามารถแบง

ออกไดเปน 3 สวนดวยกัน คือ การออกแบบโครงสราง การออกแบบ

ระบบควบคุมการใหน้ําและปุย และการเขียนโปรแกรมควบคุมการ

ทํางานของระบบ 

 

 

 

4.1 การออกแบบโครงสราง 

โครงสรางของระบบแปลงผักก่ึงอัตโนมัติ สามารถแบงได 3 

สวน ไดแก (1) แปลงผัก (2) ฐานรองแปลงผัก และ (3) หลังคา 

ตามลําดับ ดังแสดงในภาพที่ 2 

1) แปลงผักที่ใชในการเพาะปลูก ถูกออกแบบมีจํานวน 4 

แปลง มีขนาดความกวาง 0.5 เมตร ความยาว 2.0 เมตร โดยออกแบบ

ขนาดใหรองรับระยะปลูกผักสลัดที่ ระยะ 20x20 เซนติเมตร [2] และ

ระยะปลูกผักจีนขึ้นอยูกับผักแตละชนิด แตละชั้นมีความสูง 0.3 เมตร 

โดยทําการเจาะรูขนาดเสนผานศูนยกลาง 3 เซนติเมตร เพ่ือระบายน้ํา

ออกจากแปลง และออกแบบใหสามารถปลูกผักแปลงละ 2 แถว วัสดุ

สรางจากไม มีพลาสติกกันน้ําเพ่ือปองกันการผุกรอนของไมที่เกิดจาก

ความชื้น ซ่ึงมีความสวยงามดูเปนธรรมชาติ หาไดงาย สามารถเก็บ

รักษาความชื้นไดดี แตอายุการใชงานสั้น 

2) ฐานรองแปลงผัก การออกแบบโครงสรางฐานรองแปลง

ผัก ไดออกแบบเปนชั้นแบบขั้นบันได จํานวน 4 ชั้น เพ่ือความสะดวก

ในการติดตั้งระบบการใหน้ําและใหมีความลาดเอียงขั้นละ 2 องศาสลับ

ทิศทางกันไป เพ่ือใหน้ําในสวนที่เหลือจากการดูดซึมของผักสามารถ

ระบายออกจากแปลงได โครงสรางออกแบบใหสามารถถอดประกอบ

ได ทําจากวัสดุเหล็กกลอง ซ่ึงมีความแข็งแรง คงทน น้ําหนักเบาและหา

ซ้ือไดงาย [7] 

3) หลังคา ถูกออกแบบใหมีขนาดกวางและยาวกวาชุด

ฐานรองแปลงผัก สรางทอจากเหล็กที่มีความแข็งแรงทนทาน น้ําหนัก

เบา วัสดุในการคลุมหลังคาใชแสลนและพลาสติกใส เพ่ือปองกันการช้ํา

ของผักที่เกิดจากแรงกระแทกของน้ําฝนและชวยในการลดความรอน

จากแสงอาทิตย 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

ภาพที่ 2 โครงสรางระบบแปลงผักก่ึงอัตโนมัต ิ

 

 

 

 

 

 

 

 

ภาพที่ 3 บล็อกไดอะแกรมของระบบควบคุมการใหน้ําและปุย 
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4.2 การออกแบบระบบควบคุมการใหน้ําและปุย 

 ระบบควบคุมการใหน้ําและปุยของแปลงผักก่ึงอัตโนมัติ 

แบงเปน 3 สวน คือ (1) สวนอินพุต (2) สวนประมวลผล และ (3) สวน

เอาตพุต ตามลําดับ ซ่ึงแตละสวนจะมีหนาที่การทํางานที่สําคัญ ดัง

แสดงในภาพที่ 3 

 1) สวนอินพุต ประกอบดวย คียแพดสําหรับปอนขอมูลและ

ไอซีฐานเวลา 

 คียแพด มีหนาที่รับสัญญาณการตั้งคาตางๆ จากผูใช โดย

การตอใชงานชวยลดจํานวนขาใชงานของหนวยประมวลผล และ

แปนพิมพมีอักขระที่เปนตัวเลขแสดง ทําใหสะดวกตอการใชงาน  

 วงจรฐานเวลา ทําหนาที่เปนฐานขอมูลเวลาอางอิง มีวงจร

สํารองขอมูลเวลาขณะไมมแีหลงจายไฟเลี้ยง โดยจะสลับแหลงจายไป

ใชแหลงจายจากแบตเตอร่ีที่ตออยูภายนอก สงผลใหฐานเวลายังมีความ

ตอเนื่องและเปนปจจุบัน ในขณะที่ไมมีแหลงจายไฟเลี้ยงหลัก  

  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

ภาพที่ 4 การเชื่อมตอไมโครคอนโทรเลอรเขากับอุปกรณภายนอก 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

ภาพที่ 5 วงจรโซลิตสเตดรีเลยเชื่อมตอระหวางไมโครคอนโทรลเลอร

ไปยังปมน้ําและโซลินอยลวาลว 

 

 2) สวนประมวลผล เลือกใชไมโครคอนโทรลเลอร เบอร 

PIC18F8722 เนื่องจากมีขนาดเล็ก ราคาถูก มีพอรตสัญญาณติดตอกับ

ภายนอกและหนวยความจําสําหรับการเขียนโปรแกรมเชื่อมตอกับ

อุปกรณภายนอกได โดยพอรต A ตอกับวงจรโซลิตสเตดรีเลย พอรต B 

ตอกับคียแพด พอรต C ตอกับวงจรฐานเวลา พอรต D ตอกับหนา

จอแสดงผลแอลซีดีและพอรต E ตอกับบัซเซอร ดังแสดงในภาพที่ 4 

 3) สวนเอาตพุต ในสวนของเอาตพุตของระบบควบคุม

แปลงผักอัตโนมัติที่ใชในการแสดงผลการทํางานของระบบมี 3 เอาตพุต 

ไดแก จอแสดงผล วงจรโซลิตสเตดรีเลย และวงจรบัซเซอร 

 - จอแสดงผล ใชแบบแอลซีดีขนาด 16 ตัวอักษร 4 บรรทัด 

นํามาใชสําหรับการแสดงผล  

 - วงจรโซลิตสเตดรีเลย เปนสวนที่มีความสําคัญเนื่องจาก 

จะมีการเชื่อมตอไปยังวงจรกําลังไฟฟา 220 โวลต ดังแสดงในภาพที่ 5 

เปนรีเลยอิเล็กทรอนิกสที่ใชออปโตไอโซเลเตอรและไตรแอก ในการตัด

ตอวงจรควบคุมแทนรีเลยแบบเดิม ซ่ึงชวยในการแกปญหาของเร่ือง

หนาสัมผัส เนื่องจากวงจรภายในไมมีการเชื่อมตอถึงกันระหวางอินพุต

และเอาตพุต ในการทํางานอาศัยการเชื่อมตอทางแสงระหวางวงจรทั้ง 

2 วงจร ในการออกแบบระบบการใหน้ําและปุยนั้น จะใชปมน้ําขนาด 

220 โวลต 200 วัตต จํานวน 2 ตัว คือ คือการใหน้ําแบบฉีดพนทางใบ

และการใหน้ําแบบหยดบนพ้ืนดินในแปลงผัก[8] โดยมีโซลินอยลวาลว 

จํานวน 2 เพ่ือทําหนาที่สลับการใหน้ําและการใหปุย 

 - วงจรบัซเซอร เปนอุปกรณที่ใชในการสงเสียงเมื่อมีการกด

คียแพด และเตือนเมื่อเคร่ืองทํางานครบตามกําหนด 

4.3 การออกแบบโปรแกรมควบคุมการใหน้ําและปุย 

 การออกแบบโปรแกรมควบคุมการใหน้ําและปุยใชการตั้ง

เวลา เพ่ือทําการควบคุมการเปด-ปดของเคร่ืองสูบน้ําและโซลินอยล

วาลว โดยเมื่อเปดเคร่ืองจะมีโหมดการทํางานใหเลือกใชงาน 3 โหมด 

คือ โหมดตั้งเวลา โหมดอัตโนมัติ และโหมดกําหนดการใชงานโดยผูใช 

ดังแสดงในภาพที่ 6 

  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

ภาพที่ 6 แผนผังการทํางานของโปรแกรมควบคุมการใหน้ําและปุย 

 

 

 

 
 

เร่ิมต น

ดาว นโหลดขอมูล
จากอีอีพรอม

สถานะปัจจุบัน

โหมดการท ํางาน
ตั้งเวลา

อัตโนมัติ

ผักสล ัด
ผ ักจีน

ผ ักบุ งจีน

ผ ักกวางตุง

ผักคะนา

ยืนยัน

บันทึกข อมูลลง
อีอีพรอม

ตั้งเวลารดนํ้า

ตั้งคาการใหปุ ย

ตั้งจํานวนวนัที่ปลูก

Stand By

Auto

Manual

ตรวจสอบ
การรดนํ้า

ตรวจสอบ
การใหปุ  ย

รดนํ้า

ใหปุ  ย

บันทึกขอมูลลง
อีอีพรอม

ส้ินสุดเวลา
การปลูก

ตรวจสอบ
การรดน ํ้า

ตรวจสอบ
การใหปุ  ย

รดน ํ้า

ใหปุ  ย

บ ันทึกข อมูลลง
อีอีพรอม

ส้ินสุดเวลา
การปลูก

1

2

3

1
2

1
2

3

ยืนย ัน

บันทึกขอมูลลง
อีอีพรอม

ส้ินสุดการทาํงาน

ไมใช

ใช

ไมใช

ใช

กําหนดการใชงาน
โดยผูใช  ไมใช

ใช

ไมใช

ใช

ใช

ไมใช

ไมใช
ไมใช ไมใช

ใช

ใช

ใช
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 จากแผนผังการทํางานของโปรแกรมควบคุมการใหน้ําและ
ปุย เมื่อเร่ิมตนการทํางานระบบควบคุมจะอานคาจากหนวยความจําอีอี
พรอม เพ่ือตรวจสอบสถานะการทํางานซ่ึงอยูในสถานะสแตนบาย เปน
สถานะเร่ิมตนเพ่ือใชเลือกโหมดการทํางานคือ โหมดตั้งเวลา โหมด
อัตโนมัติ โหมดกําหนดการใชงานโดยเมื่อผูใชทําการยืนยัน ระบบจะ
บันทึกขอมูลที่ไดตั้งคาไวลงในอีอีพรอม หลังจากนั้นจะเปลี่ยนสถานะ
ไปตามโหมดการทํางานที่ไดเลือกไวเพ่ือตรวจสอบเวลาการรดน้ํา ใหปุย
และเวลาที่สิ้นสุดของการปลูก จากภาพจะเห็นไดวา ออกแบบการ
ทํางานในโหมดอัตโนมัติ ไดเขียนโปรแกรมรองรับสําหรับการปลูกผัก 
ใน 5 ลักษณะ คือ ผักสลัด ผักจีน ผักบุงจีน ผักคะนา และผักกวางตุง 
ตามลําดับ โดยการทํางานจะมีระยะเวลาการทํางานที่ตอเนื่อง 
ประมาณ 20-55 วัน ขึ้นอยูกับชนิดของผักที่ปลูก 
 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

ภาพที่ 7 ชุดวงจรควบคุมการใหน้ําและปุยของแปลงผักก่ึงอัตโนมัต ิ
 

 

 

 

 

 

 

 

(ก) 
 

 

 

 

 

 

 

 

(ข) 

ภาพที่ 8 การทดลองปลูกผักดวยระบบแปลงผักก่ึงอัตโนมัต ิ
(ก) ปลูก ณ ศูนยสาธิตเศรษฐกิจพอเพียง อ.จะนะ   
(ข) ปลูก ณ หลักสูตรสาขาวิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส อ. เมือง 

5. ผลการทดสอบการทํางานของระบบแปลงผักแบบ
กึ่งอัตโนมัต ิ

ระบบแปลงผักก่ึงอัตโนมัติที่ไดออกแบบดังแสดงในภาพที่ 7 
ถูกประกอบเขากับโครงสรางและนํามาทดสอบการทํางานของระบบ 
โดยทดลองปลูกผักชนิดตางๆ จํานวน 5 ชนิด คือ ผักสลัดเรดโอค ผัก
สลัดหูกระตาย  ผักบุ ง จีน ผักคะนาและผักกวางตุ ง  ตามลําดับ 
เปรียบเทียบการปลูกผักคอนโดแบบปกติ ณ ศูนยสาธิตเศรษฐกิจ
พอเพียง อําเภอจะนะ จังหวัดสงขลา และหลักสูตรสาขาวิชาวิศวกรรม
อิเล็กทรอนิกส คณะวิศวกรรมศาสตร มทร.ศรีวิชัย อําเภอเมือง จังหวัด
สงขลา ดังแสดงในภาพที่ 8  
 ในการทดลองปลูกผักชนิดตางๆ ไดมีการปลูกผักชนิด

เดียวกัน ในแปลงผักคอนโดที่ตองใชคนดูแลและในแปลงผักคอนโด

แบบก่ึงอัตโนมัติที่นําเสนอ มีการกําหนดเงื่อนไขอ่ืนๆ ใหมีลักษณะ

เดียวกัน เชน ชนิดและปริมาณพืชที่ปลูก สถานที่ปลูก ดินที่ใชในการ

ปลูก ตลอดจนการใหน้ําใหปุย ซ่ึงการใหน้ําใหปุยโดยคนนั้นไดคํานวณ

จากระบบที่ไดออกแบบไวจากการคํานวณปริมาณน้ําและปุยที่เคร่ือง

สูบน้ําไดออกแบบไว โดยในการทดลองไดทําใหปุยหมักชีวภาพชนิดน้ํา 

สงผลใหผักที่ปลูกมีลักษณะปลอดสารพิษและสารเคม ี

 

ตารางที่ 1 การทดสอบความเที่ยงตรงของฐานเวลาและเวลาการ

ทํางานของชุดควบคุมการใหน้ําและปุยของแปลงผักก่ึงอัตโนมัต ิ

ชวงเวลา 

(นาที) 

จอแสดงผล

(นาที) 

นาฬิกาจับเวลา

มาตรฐาน (นาที) 

คาความผิดพลาด 

(เปอรเซ็นต) 

1 00:01:00 00:01:00 0 

2 00:02:00 00:02:00 0 

3 00:03:00 00:03:00 0 

4 00:04:00 00:04:00 0 

5 00:05:00 00:05:00 0 

6 00:06:00 00:06:00 0 

7 00:07:00 00:07:00 0 

8 00:08:00 00:08:00 0 

 

ตารางที่ 2 การทดสอบชวงเวลาการทํางานของระบบแปลงผัก

ก่ึงอัตโนมัต ิ

ลําดับที ่

(วัน) 

ชวงเวลาการใหนํ้า ชวงเวลาการใหปุย 

08.00.00 น.-

08.10.00 น. 

16.00.00 น.-

16.10.00 น. 

07.40.00 น.-

07.45.00 น. 

1       

2       

3       

4       

5       

6       

7       

8       

9       

10       
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 ตารางที่ 1 แสดงการทดสอบความเที่ยงตรงของฐานเวลา

และเวลาการทํางาน โดยการทดสอบที่ระยะเวลาตั้งแต 1 – 10 นาที 

เปรียบเทียบกับนาฬิกาจับเวลามาตรฐาน พบวาระบบแปลงผักฯ 

สามารถทํางานไดตามที่ออกแบบไว และไมมีคาความผิดพลาดเกิดขึ้น 

ตารางที่ 2 แสดงการทดสอบชวงเวลาการทํางานของระบบแปลงผักฯ 

โดยกําหนดใหมีการใหน้ําและปุยในชวงเวลาตางๆ ตลอดระยะเวลา 10 

วัน โดยทําการทดสอบกับนาฬิกาจับเวลามาตรฐาน พบวาระบบแปลง

ผักสามารถทํางานไดตามเวลาที่ ไดออกแบบไว และไมมีคาความ

ผิดพลาดเกิดขึ้น 

 ภาพที่ 9 แสดงการปลูกผักสลัดเรดโอค ดวยระบบแปลงผัก

ก่ึงอัตโนมัติ ดวยโหมดการทํางานแบบอัตโนมัติตลอดระยะเวลา 45 วัน 

จะการทดสอบพบวา การเจริญเติบโตของผักเมื่อเปรียบเทียบกับการ

ปลูกผักคอนโดแบบปกติ มีอัตราการเจริญเติบโตของผักใกลเคียงกัน  

โดยการเจริญเติบโตของแบบที่ปลูกในแปลงผักแบบก่ึงอัตโนมัติ จะให

คาการเจริญเติบโตที่สม่ําเสมอกวา เนื่องจากมีการออกแบบใหมีการให

น้ําและปุยในอัตราที่เหมาะสม ในขณะที่การใหปุยและน้ําโดยผูใชนั้น

อาจมีปญหาเก่ียวกับปริมาณการใหและระยะเวลาที่ไมคอยสม่ําเสมอ 

และเมื่อทําการทดสอบรสชาตขิองผักชนิดตางๆ โดยเกษตรกรพบวา มี

รสชาติใกลเคียงกัน โดยเฉพาะอยางยิ่งกับการปลูกโดยทั่วไปในศูนยการ

เรียนรูศูนยสาธิตเศรษฐกิจพอเพียง อําเภอจะนะ อยางไรก็ตามเมื่อทํา

การวิเคราะหเปรียบเทียบการปลูกผักชนิดเดียวกัน ระหวางการปลูกที่

ศูนยสาธิตเศรษฐกิจพอเพียง อําเภอจะนะ และที่หลักสูตรสาขาวิชา

อิเล็กทรอนิกส พบวาที่ศูนยสาธิตฯ อัตราการเจริญเติบโตของผักดีกวา 

เนื่องจากในพ้ืนที่ดังกลาวมีความรมร่ืน ชุมชื่น และอุณหภูมิโดยรวมต่ํา

กวา ดังนั้นในการปลูกผักดวยระบบแปลงผักก่ึงอัตโนมัติ  ผูใชจึง

จําเปนตองคํานึงถึงสภาพแวดลอมของสถานที่ปลูกผักคอนโด ที่จะตอง

มีอุณหภูมิไมสูงมากนัก และควรออกแบบใหมีชวงระยะเวลาบังเงา เพ่ือ

ไมใหอุณหภูมิสูงเกินไป หรือออกแบบหลังคาใหมีความทึบแสงและบัง

เงาดานขางแปลงผักที่ปลูกใหมากยิ่งขึ้น  

 จากการทดสอบการทํา งานของระบบแปลงผักแบบ

ก่ึงอัตโนมัติ พบวาสามารถทํางานไดตามที่ไดออกแบบไว โดยมีการรด

น้ําและใหปุย ตามระยะเวลาที่กําหนดไว โดยสูญเสียกําลังงานไฟฟาใน

กรณี สแตนบาย (ไมมีการใหน้ําใหปุย) 0.5 วัตต และกรณีใหน้ําหรือให

ปุยสูญเสียกําลังงานไฟฟาประมาณ 200 วัตต 

 

6. สรุปผล  
ระบบแปลงผักแบบก่ึงอัตโนมัติที่นําเสนอ ถูกออกแบบใหมี

ระบบการทํางาน 3 โหมดคือ (1) โหมดตั้งเวลา (2) โหมดอัตโนมัติ และ 
(3) โหมดกําหนดการใชงานโดยผูใช ตามลําดับ ถูกออกแบบใหสามารถ
ปลูกผักแบบคอนโดได 4 ชั้น และรองรับการปลูกผักหลายๆ ชนิด โดย
ระบบหมุนเวียนน้ํา ทําใหประหยัดการใชน้ําและมีระบบใหน้ําและปุย
โดยอัตโนมัติ มีการออกแบบใหผูใชสามารถกําหนดระยะเวลาและ
ปริมาณการใหน้ําและปุยไดอยางอิสระ ระบบสามารถทํางานไดตามที่
ออกแบบไว ผักที่ปลูกมีการเจริญงอกงามดีเมื่อเปรียบเทียบกับการการ
ปลูกโดยทั่วไปของเกษตรกร นอกจากนี้ระบบที่ไดออกแบบสูญเสีย
กําลังงานไฟฟาต่ํา จึงเหมาะสมที่จะนําไปใชงานสําหรับผูใชที่มีพ้ืนที่

จํากัด ตองการปลูกผักปลอดสารพิษกินเอง และไมมีเวลาดูแลไดเปน
อยางด ี
 

 

 

 

 

 
 

(ก) วันที่ 1    (ข) วันที่ 9 

 

 

 

 

 

 

(ค) วันที่ 16   (ง) วันที่ 30 

 

 

 

 

 

 

(จ) วันที ่39   (ฉ) วันที่ 45 

ภาพที่ 9 การทดลองปลูกผักในระบบแปลงผักก่ึงอัตโนมัติทีไ่ดนําเสนอ 
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